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1. 전원 투입 전 확인사항 

 

1-1 전체 Switch 및 MCCB Off 상태 확인 ------------------ (   )  

 

1-2 단말 처리 상태 확인 

 점검 상항 양호 불량 비고 

1) 조임 상태 점검    

2) 주 전원 선 이격 간격 확인    

3) Line 포설 상태 점검    

4) 기존 인입 Line 점검    

 

1-3 Connect 처리 상태 확인 

 점검 상항 양호 불량 비고 

1) Connect 번호 확인    

2) 각 설비별 분류 상태 확인    

 

1-4 인버터 입력 전원 R S T 절연 상태 확인 

 

 

                               좌측의 그림은 전체 스택 그림에서 1 부분 메인 터미널  

                               부분을 확대한 그림입니다. 

                       아날로그 테스터를 저항측정에 두고, 측정레이지를 x1로  

                       두고 저항 테스터를 합니다. 

 

 

                     

 

 

 

 

               아래의 사항을 확인 하십시오.        

 가)R 과 T  측정 : 20 Ω 이상 -------------------- (   ) 

나)R 과 S  측정 : 20 Ω 이상 -------------------- (   ) 

다)S 과 T  측정 : 20 Ω 이상 -------------------- (   ) 
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1-5 인버터 입력 전원 R S T 절연 상태 확인 

 

                     

 

 

 

 

 

 

 

 

 

                    가) 모터선과 인버터와 분리확인 ----------------- (   ) 

                    나) 인버터 방전 확인           ----------------- (   ) 

                (DC 전압계를 DC 전압 1000볼트 측정 레인지에               

                놓고 DC+와 DC- 간의 전압을 측정하여 10volt 이하가 되면 

방전된 것입니다.) . 

가) DC+와 UVW간 통전확인  ------------------- (   ). 

나) U-V 간 저항 측정 : 20kΩ 이상  -------------- (   ) 

다) U-W 간 저항 측정 : 20kΩ 이상  -------------- (   )  

라) V-W 간 저항 측정 : 20kΩ 이상  -------------- (   ) 

 

 

 

 

2. 전원 투입 시 확인 사항 및 절차  

확인 

가) 입력 전압 확인 ------------------------------- (   ) 

나) 입력 전압 확인 후 이상 없을 시 Main MCCB ON     ----- (   ) 

다) MCCB 이차 전원 확인 ------------------------- (   ) 

라) 조작 전원 LINE 확인  ------------------------- (   ) 

마) 조작 전원 ON  ------------------------------- (   ) 

 

 

--- 이후로 인버터정비지침서에 기술된 사항을 기준으로 하여 정상동작을 확인하고 에러발생시는 정비 

지침서에 따른 조치를 행합니다. 
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3. POWER-VEC 스택 설명 

 아래의 그림은 POWER-VEC 내부의 스택을 표시한 그림입니다.  

숫자로 표시한 부분은, 점검 부위를 보다 상세히 표시한 부분그림을 나타낸 것입니다.  

 

 

 

 

 

(그림 5-1) Power Stack 구성도  

 

 

1. Main 전원 터미널 

2. Fuse 부 

3. SCR Rectifier 부 

4. IGBT 부 

5. 초기 충전 저항 부 

7. 입력 Y-CAP 

8. HALL SENSOR 

9. DYNAMIC BRAKE 용 IGBT 

10. DYNAMIC BRAKE 출력단자 

11. 접지 

1A. 출력단자 U, V, W 
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4. 인버터 전원 투입 전 확인 사항 

 인버터 전원을 투입하기 전, 아래의 사항을 필히 확인하고 전원을 투입하시기 바람니다. 

5.4.1 입력 전원 R S T 절연 시험 

5.4.2 단 U V W 절연시험 

5.4.3 DC Link 상태 Check 

 

 

4-1 입력 전원 R S T 절연 상태 확인 

좌측의 그림은 전체 스택 그림에서 1 부분 메인 터

미널 부분을 확대한 그림입니다. 

아날로그 테스터를 저항측정에 두고, 측정레이지를 

x1로 두고 저항 테스터를 합니다. 

아래의 사항을 확인 하십시오. 

마) R 과 S 측정 : 20 Ω 이상 (  ) 

바) R 과 T 측정 : 20 Ω 이상 (  )  

사) S 과 T 측정 : 20 Ω 이상 (  ) 

 

 

 

4-2 출력단 U V W 절연 상태 확인과, DC Link 확인  

 

모터선을 인버터와 분리합니다. 

  

가) U-V 측정 : 20kΩ 이상 (  ) 

나) U-W 측정 : 20kΩ 이상 (  ) 

다) V-W 측정 : 20kΩ 이상 (  ) 

 

 

 

 

라) 인버터가 방전이 되었는가 확인한다. ----------------------------- (  ) 

(DC 전압계를 DC 전압 1000볼트 측정 레인지에 놓고 DC+와 DC- 간의 전압을 측정하여 10volt 

이하가 되면 방전된 것임) . 

마) DC+와 UVW간 통전이 되는지를 확인한다. ------------------------- (  ) 

-- 이상 전원 투입전 확인 사항 끝— 

 

 

 

WTSR E DC- U VDC+

R S T

WTSR E DC-UVDC+
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5. 인버터 전원 투입 후 확인 사항 

 

상기의 그림은 인버터 콘트롤 부의 배치 그림 입니다. 

인버터의 용량에 따라 각 콘트롤 PCB의 배치가 상이 할 수도 있습니다. 

 

구분 기능설명 모델명 구분 기능 설명 모델명 

A1 전압 센서 SL_DVC1.0A D3 SCR(-)TRIGGER INV_SOFTSTART 

A2 TRANSEFOMER VT100 D4 DB UNIT DB UNIT3A 

C1 MAIN CONTROL PCB SLVI-3A P1 CPU 전원 SMPS VSF30-DD 

D1  GATE DRIVER 중계보드 ISO_CON3A P2 CPU 전원 SMPS MSF15-12 

D2 초기 충전 SCR TRIGGER INV_SOFTSTART P3 엔코더 전원 SMPS MSF15-24 

T1 터미널 단자대 SLVIT_2.0A P4 광드라이브 전원 SMPS VSF30-15 

 

 

5-1 인버터 전원 투입 후 정상 동작 확인. 

 

가) 인버터의 디스플레이에 에러코드 표시 되지 않아야 한다.    ------- (  ) 

나) Control Terminal PCB에 RUN LED 점등 확인.               ------- (  ) 

다) Converter SCR Trigger LED 점등 확인.                   ------- (  ) 
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6. Main MCCB Trip 발생 시 점검 사항 

 

 

 

 

 

 

 

 

가) (2-2)항에서 설명한 방법으로 인버터의 방전 상태를 확인한다. 

나) (그림 5-2) Power Stack 구성도의 (2) 부분에 있는 FUSE가 단락되었는지 확인한다. 

다) (그림 5-2) Power Stack 구성도의 (2) 부분에 있는 SCR의 상태를 확인한다. 

라) SCR의 상태가 양호한 경우에는 SCR Trigger PCB의 SCR Trigger 커넥터 상태를 점검한다. 

마) 상기의 사항이 이상이 없을 시는 인버터상세정비지침서에 따른다. 

 

 아날로그 테스터를 사용하여 SCR 상태를 점검하는 요령 

(1) 아날로그 테스터를 X1 레인지로 둔다. 

(2) - 또는 Com 단자가 (+) 전압이 인가됨에 유의한다. 

(3) Anode (+) Cathod(-) 통전 시험 : 10옴 상당  

(4) Anode (-) Cathod(+) 통전 시험 : Open State  

(5) 인버터의 용량에 따라 좌측의 SCR의 모양이 상이 할 수도 있습니다. 

 

 

TSR
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7. 인버터 PWM 트립발생 시 IGBT 소자 점검 방법 

ERROR 901 발생시는 내부 IGBT 소자의 정상 상태 유무를 아래의 방법으로 점검을 시행한다. 하기 그

림의  부분이 IGBT 이다. 

 

                              인버터 전면 커버를 제거하면 콘트롤 기판을 위한 중판이   

                              나타난다. 

                              중판의 우측 상하단의 고정볼트를 풀면 아래와 같은 모양의   

                              주 파워 부분이 보인다. 

                              하기 그림에서  의 부분이 IGBT 이다. 

                              상측의 세개는 모터측의 U,V,W로 연결되어 있다. 

                              하단의 IGBT는 급속정지를 위한 DB-Unit 저항과 연결된다. 

                              은색의 DC-Link 전압 동판이 두장이 겹쳐져 있고, 두 동판          

                              사이에는 절연판으로 절연되어 있다. 

                              전면 부분이 전압의 - 단이며, 배면 부분이 + 단으로 구성 

                              된다. 

                              IGBT 는 세개의 단자로 이루어 져 있다. 

                              좌측단자는 -– 로 연결이 되어 있다. 

                              중간단자는 U,V,W 출력과 연결이 되어 있다. 

                              우측단자는 +로 연결이 되어 있다. 

 

                             

 

1. 멀티테스트를 저항측정으로 둔다. 

2. IGBT의 좌측단자를 +로, 중간단자를 -로 측정하여 OFF 상태 확인한다. 

3. IGBT의 좌측단자를 -로, 중간단자를 -로 측정하여 ON 상태 확인 

4. IGBT의 중간단자를 +로, 우측단자를 -로 측정하여 OFF 상태 확인한다. 

5. IGBT의 중간단자를 -로, 우측단자를 -로 측정하여 ON 상태 확인  

 

상기의 테스트로 이상이 없으면 모터와 인버터간의 전선에 의한 영향이거나, IGBT 드라이브 PCB의  

이상을 점검한다. 
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8. 메인 전원 OFF 확인 후 인버터 교체 

가) 메인 전원을 OFF 한다. 

나) DC-Link 전압이 방전 될 때까지 기다린다. 

 메인 전원을 OFF 하여도 인버터의 커패시터에 의하여 인버터의 DC 전압은 천천히 방전하므로 

DC-Link 전압이 10Volt 이하가 될 때까지 기다린다. 

 자연 방전은 일반적으로 5~10분이 소요 된다. 

 테스트를 사용하여 DC-Link 전압을 읽는다. 

 전압을 읽는 위치는 아래와 같다.  

 DC-Link 전압은 전압센서(아래 그림 참조)의 DC+ 단자와 DC- 단자간의 전압을 측정하면 된다.  

 전압센서는 아래 우측의 그림에서 D3로 표시한 곳에 위치한다. 

 아래 우측의 그림은 인버터 전면 커버를 제거하고 나타나는 인버터 중판의 배치 그림이다. 

 

 

 

 

다) 인버터 교체 시 T1로 표시한 I/O Terminal은 분리형 단자로 되어 있으므로 드라이브를 사용하여 간

단하게 인버터와 분리할 수 있다. 

라) 모터결선 U.V.W가 바뀌어 결선 되지 않도록 기록하고 인버터와 모터를 분리한다. 

마) 인버터를 교체한다. 
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9. 전원 투입 전 확인 사항 점검 후 전원 투입 

 

가) 모터 결선 확인 

모터 연결 U.V.W가 상이 바뀌어 연결 되지 않았는가 확인한다. 

 

나) I/O Terminal 콘트롤 결선 확인 

 

 

 

 방향이 권상 권하 진행이 된다. 

 정방향 진행 시 인버터는 흘러내림 현상을 확인한다. 

 

 인버터  

FWD  REV 

정방향 지령 

역방향 지령 
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10. 인버터 파라미터 입력 

 

가) 인버터 메인 전원을 ON 합니다. 

나) 인버터 전원 투입 시 에러가 발생하여도 파라미터 수정은 가능합니다.  

 최초 전원 투입 시 인버터가 에러를 발생하는 경우도 있습니다. 

 인버터 에러 유무에 상관 없이 파라미터는 수정할 수 있습니다. 

 파라미터 입력 방법에 대하여는 파라미터 수정 방법을 참조로 하십시오 

 최초 전원 투입 시 인버터 에러 발생원인과 그 대책에 대하여는 에러발생 조치를 참조하십시오 

나) 인버터 파라미터를 입력합니다.  

 모든 파라미터를 입력할 필요는 없습니다. 

 기본 파라미터에서 변경되는 항목만을 입력하시면 됩니다. 

 LCD 입력기를 사용하여 파라미터를 입력합니다. 

 “LCD 입력기 사용법”을 참조 하십시오. 

 LCD 입력기를 사용하여 파라미터가 변경이 되면 FND 입력기에서 F01로 변경한 다음 [RUN]을 

눌러 입력을 저장해야 합니다. 

 

변경해야 하는 파라미터 리스트 

No // Motor Name Plate Data DATA 

1 정격출력(KW) 90 

2 정격전압(V) 380 

3 정격전류(A) 166 

4 정격 RPM 1185 

5 입력 전원 주파수(Hz) 60 

6 전동기 극수 6 

7 전동기 효율 0.91 

14 U상 전류 스케일 164.4303 

15 V상 전류 스케일 164.4303 

16 DC 전압 스케일 166.744 

17 아날로그 입력 스케일 0.200133 

20 과전류 트립 기준 0 388 

21 과전류 트립 기준 1 423 

22 과전압 트립 기준 0 760 

23 과전압 트립 기준 1 790 

24 저전압 트립 기준 0 504 

25 저전압 트립 기준 1 475 

26 과회전 트립 기준 0(RPM) 1800 
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27 과회전 트립 기준 1(RPM) 2000 

40 가속시간(sec) 4 

41 감속시간(sec) 2 

42 스톱감속시간(sec) 2 

44 상승 1 속  

45 상승 2 속  

46 상승 3 속  

47 상승 4 속  

48 상승 5 속  

49 하강 1 속  

50 하강 2 속  

51 하강 3 속  

52 하강 4 속  

53 하강 5 속  

70 브레이크 개방 시간(sec)  

71 브레이크 닫힘 시간(sec)  

72 초기 여자 시간 (sec)  

73 pre_DMB_ON_ref  

74 DMB_OFF_ref  

134 CODE_wr_FilterPoleCoeff 12 

135 CODE_wn_wr_Coeff 5 

136 CODE_MAX_wn_wr 25 

137 CODE_K_Damp_wr 0.45 

138 CODE_wr_DampingRatio  

173 CODE_Trq_Limit_wr_Filter_Pole  

174 CODE_Trq_Limit_Gain  

175 CODE_TorqueLimitCoeff  

176 CODE_VF_ExcitationCurrentCoeff  

177 CODE_VF_CurLimitCoeff  

178 CODE_Rev_SlipFreq_ref  

 // Machine Parameter  

180 CODE_Rs 0.044874 

181 CODE_Rr 0.017476 

182 CODE_Ls_Mh 11.08765 

183 CODE_Lr_mH 11.08765 

184 CODE_Lm_mH 10.62915 

185 CODE_Jm 12.61326 

188 CODE_CH1_DIV  

189 CODE_CH1_BIAS  
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190 CODE_CH2_DIV  

191 CODE_CH2_BIAS  

192 CODE_CH3_DIV  

193 CODE_CH3_BIAS  

194 CODE_CH4_DIV  

195 CODE_CH4_BIAS  

196 CODE_CH5_DIV  

197 CODE_CH5_BIAS  

198 CODE_CH6_DIV  

199 CODE_CH6_BIAS  

540 SOC_PROTECTION  

541 SOV_PROTECTION  

542 SUV_PROTECTION  

543 HOC_PROTECTION  

544 HOV_PROTECTION  

545 HUV_PROTECTION  

546 HOH_PROTECTION  

550 ERR_CNT_INDEX  

 // D/A 출력 포인터   

580 CODE_CH1_PTR  

581 CODE_CH2_PTR  

582 CODE_CH3_PTR  

583 CODE_CH4_PTR  

584 CODE_CH5_PTR  

585 CODE_CH6_PTR  

 음영이 있는 항목은 각 인버터 마다 그 값이 다르므로 기록된 데이터를 사용하여 입력해 주시기 

바랍니다. 

 음영 외의 파라미터는 모두 공통적으로 적용되는 값입니다. 
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11. 인버터 전압 전류 센서 튜닝 

 

 전압/전류 센서 튜닝은 인버터가 읽는 전압/전류의 값과 실제의 값을 일치 시는 과정을 말합니다. 

 당사의 인버터는 공장 출하 시 전압센서와 전류센서가 조정이 되어 출하 됩니다. 

 실제값과 인버터 인식값이 차이가 있을 때는 현장에서 조정이 가능합니다. 

 

가) 전류 센서 Offset 조정  

 전류센서의 OFFSET 조정은 전류가 흐르지 않을 때의 전류센서의 출력 전압을 인버터가 기억을 

하는 것입니다. 

 LCD 입력기를 사용하여 ( Code 501  0 : Code 501  0 )로 변경합니다. 

 [RUN]을 입력하고 10초 정도 대기 합니다. 

 인버터의 소자가 동작되는 찡~~~하는 소리가 들여야 합니다. 

 [STOP]을 누릅니다. 

 [FUNC]를 눌러 ‘F00’이 표시 되게 합니다. 

 [UP] 또는 [DOWN] 버튼을 눌러서 ‘F09’로 변경합니다. 

 [RUN]을 눌러 전류센서의 Offset값을 저장합니다. 

 [STOP]을 눌러 인버터 REDY 상태로 변경합니다. 

 

나) 전압센서 스케일 조정 

 전압센서 스케일 조정은 DC-Link의 실제 전류값과 인버터가 인식하는 전압값을 일치하는 것입니

다. 

 LCD 입력기를 사용하여 ( Code 520  433 : Code 502  0 )로 변경합니다. 

 F01에서 파라미터 변경 저장을 합니다. 

 [RUN]을 누릅니다. 

 LCD 입력기에서 DC-Link 전압을 읽습니다. 

 멀티메터를 사용하여 전압센서 DC+ 단과 DC- 단 사이의 전압값을 읽습니다. 

 실제값과 인버터 인식값이 5볼트 이상의 차이를 보이면 전압센서 스케일을 조정합니다. 

 전압 스케일 조정값은 Code 16에 저장합니다. 

 변경될 Code 16의 값은 = ( 현재 저장된 값 * 실제값 / 인버터 인식값 ) 

 Code 16의 Default값은 166.744 입니다. 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

SL 정비지침서 

 
14 

 

 

12. 트립발생 시 인버터 출력과 상태 

 인버터 출력 U.V.W에 전원이 차단된다. 

 브레이크 출력신호가 OFF 된다. 

 인버터 LED Display에 에러 코드가 깜박인다. 

 에러코드가 FND Display 에 깜박인다. 

 인버터 충전 SCR Gate Trigger 가 Off 된다. 

 인버터 주전원 SCR Gate Trigger가 Off 된다. 

 인버터 DC-Link 전압이 자연방전한다. 

 

 

 

13. 인버터 정상 동작 중 발생하는 트립에 대한 원인과 조치사항 

 과전압 트립 

 과전류 트립 

 과열 트립 

 저전압 트립 

 PWM 트립  

 그외 사항 

 

13-1 과전압 트립 :  에러코드 803, 804, 903 

 

과전압트립 발생 원인  

 

 1) DB-Unit PCB 이상 

 2) DB-저항이상 발생 

 3) DB-Unit Chopper IGBT가 파손 

 4) 입력 전원이 정격보다 높은 경우. 
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13-2 DB-Unit PCB 이상 확인 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 DB-UNIT 연결 커넥터 상태 확인 

 

 FAULT LED가 점등이 되어 있는 경우 

  ㄱ) DC-Unit Chopper 용 IGBT점검 

  ㄴ) 커넥터 연결상태 확인 

  ㄷ) 상기의 원인이 아닐 경우 DB-Unit PCB 교체 

 DC-Link 전압을 읽어서 740이 넘지 않았는데 DC-OV가 켜져 있는 경우  

  DB-Unit PCB 교체  

 GATE TRIGGER가 상시 불이 오는 경우 

  DB-UNIT PCB 교체 

 

13-3 DB-저항 이상 발생 확인 

 

 ㄱ) 인버터 전원을 OFF 한다. 

 ㄴ) 인버터 DC-Link 전원이 자연 방전 할 때까지 기다린다. 

 ㄷ) 인버터 DB 저항 연결 단자에 저항 값을 측정한다. 

 ㄹ) 무한대 값이 나오면 저항이 OPEN 된 것이다. 

 

 

 

DC-Over Volt LED 

인버터 스택 과열 LED 

DB-Unit 이상 발생 LED 

Chopper IGBT Gate 

Turn On LED 
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13-4 과전류 트립 : 에러코드 800,801,902 

 

 과전류 발생 원인  

 1) 감속기 부하 상태 확인 

 2) BRAKE UNIT상태확인 

‘ 3) 모터절연 상태 확인 

 4) 전류센서 상태 확인 

 5) Main Control PCB 교체 

 

 

13-5 과열 트립 : 에러코드 905  

 

 1) 인버터 주변온도가 45도 이하인가 확인한다. 

 2) 인버터 패널의 환기 상태 확인 

 3) 상기의 원인이 아니면 Main Control PCB 교체 
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13-6 PWM 트립 : 에러코드 901 

 

IGBT Gate Driver PCB의 Fault LED가 점등이 되어 있으면, 스위칭 소자 IGBT의 파손상태를 확인 후 

IGBT 소자 교환 한다. 

ERROR 901 발생시는 내부 IGBT 소자의 정상 상태 유무를 아래의 방법으로 점검을 시행한다. 하기 그

림의 ④ 부분이 IGBT 이다. 

 

                                                    인버터 전면 커버를 제거하면 콘트 

                                                    롤 기판을 위한 중판이 나타난다. 

                                                    중판의 우측 상하단의 고정볼트를      

                                                    풀면 아래와 같은 모양의 

                                                    주 파워 부분이 보인다. 

                                                    하기 그림에서 ④ 의 부분이 IGBT                 

                                                    이다. 

                                                    하측의 1우측 세개는 모터측의  

                                                    U,V,W로 연결되어 있다. 

                                                    하단의 IGBT는 급속정지를 위한  

                                                    DB-Unit 저항과 연결된다. 

                              

은색의 DC-Link 전압 동판이 두장이 겹쳐져 있고, 두 동판 사이에는 절연판으로 절연되어 있다. 전면 

부분이 전압의 - 단이며, 배면 부분이 + 단으로 구성된다. 

IGBT 는 세개의 단자로 이루어 져 있다. 좌측단자는 -로 연결이 되어 있다. 

중간단자는 U,V,W 출력과 연결이 되어 있다. 

우측단자는 +로 연결이 되어 있다. 

 

1. 멀티테스트를 저항측정으로 둔다. 

2. IGBT의 좌측단자를 +로, 중간단자를 -로 측정하여 OFF 상태 확인한다. 

3. IGBT의 좌측단자를 -로, 중간단자를 -로 측정하여 ON 상태 확인 

4. IGBT의 중간단자를 +로, 우측단자를 -로 측정하여 OFF 상태 확인한다. 

5. IGBT의 중간단자를 -로, 우측단자를 -로 측정하여 ON 상태 확인  

 

상기의 테스트로 이상이 없으면 모터와 인버터간의 전선에 의한 영향이거나, IGBT 드라이브 PCB의  

이상을 점검한다. 
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14. 오토튜닝 시 발생하는 트립에 대한 원인과 조치 사항 

 

14-1 과전류 트립이 발생하는 경우 

 1) 과전류 레벨을 확인한다. 

  CODE 20, CODE 21 

 2) 브레이크 개방 유무를 확인한다. 

 3) 모터 최대 부하의 50% 이상의 부하가 있는 상태에서 오토튜닝을 하는 경우 

 

14-2 과전압 트립 

 관성모텐트를 찾는 과정에서 모터의 관성 모멘트가 큰 경우 급감속을 하게 됨으로 하여  

회생에너지에 의한 과전압이 발생하는 경우가 있습니다. 이 경우에는  

 CODE 116 : 오토튜닝 시 관성모멘트 측정시간을 현재 설정된 시간 보다 작은 값을  

입력하고 오토튜닝을 재 시행합니다. 

  

14-3 성 모멘트 트립 : 에러코드 734, 735 

 모터 관성 모멘트를 찾는 과정에서 토크를 가하는 시간이 부족하거나 지나치게 많아서  

발생하는 것이므로  

Code 116 : 오토튜닝 시 관성모멘트 측정시간의 값을1초 씩 가감을 하여 재시도 합니다. 

 

Error 

Code 
원인 고장 진단 항목 

참조  

항목 

734 Motor Jm Under 모터 Jm 오류  

735 Motor Jm Over   
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14-4 오토튜닝 시 파라미터 측정 오류 

 

오토튜닝 시 하기의 에러가 발생하는 경우는 적용 전동기가 폴체이지 모터와 같이 범용 모터가 가지는 

모터 상수의 범위를 벗어나는 상수를 가지므로 당사의 인버터로는 적용 모터의 벡터 운전이 불가능 

합니다. 

 

Error 

Code 
원인 고장 진단 항목 

참조  

항목 

720 Motor Req_Under 모터 저항 오류  

721 Motor Req_Over 모터 저항 오류  

723 Motor Leq Under 모터 리액턴스 오류  

724 Motor Leq Over 모터 리액턴스 오류  

725 Motor Rs Over 모터 스테이터 저항 오류  

726 Motor Rs Under  모터 스테이터 저항 오류  

727 Motor Ls Over0  모터 스테이터 리액턴스 오류  

728 Motor Ls Under0 모터 스테이터 리액턴스 오류  

729 Motor Ls Under1 모터 스테이터 리액턴스 오류  

730 Motor Ls Over1  모터 스테이터 리액턴스 오류  

731 Motor Leq Over1 모터 리액턴스 오류  

732 Motor Rr Over 모터 고정자 저항 오류  

733 Motor Rr Under 모터 고정자 저항 오류  

703 Motor Tr(=Lr/Rr)상수가 정격보다 큼 전동기 파라미터 설정  

704 Motor Tr(=Lr/Rr)상수가 정격보다 작음 전동기 파라미터 설정  

705 Motor Sigma Under 전동기 파라미터 설정  

706 Motor Sigma Over 전동기 파라미터 설정  

707 인버터 전류제어 Ki 상수가 작음 전류제어 파라미터 설정  

708 인버터 전류제어 Kp 상수가 큼 전류제어 파라미터 설정  

709 인버터 전류제어 Kp 상수가 작음 전류제어 파라미터 설정  

710 초기 여자 시간 설정 이상 초기 여자 시간 설정  
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15. 파라미터 입력 오류 

적용 전동기의 전동기의 파라미터가 정상적인 범위를 벗어 나는 수치가 입력이 되는 경우에는 그에 해

당하는 에러코드를 출력합니다. 

전동기 명판에 표기된 값을 입력할 때 입력오류가 발생하면 CODE 700,701,702 에러를 발생합니다. 

  

Error 

Code 
원인 고장 진단 항목 

참조 

항목 

700 Motor Name Plate Data 입력 이상 전동기 파라미터 설정  

701 Motor 효율 입력 이상 전동기 파라미터 설정  

702 Motor 효율 입력 이상 전동기 파라미터 설정  
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16.  모터 보호 및 인버터 보호 관련 에러코드 리스트 

 

Error 

Code 
원인 고장 진단 항목 

참조  

항목 

800 인버터 출력 과전류 레벨 0 모터 과전류  

801 인버터 출력 과전류 레벨 1 모터 과전류  

852 인버터 과전류 발생 인버터 과전류 발생  

902 인버터 과전류 즉시 트립   

802 인버터 출력 저전류 트립  모터 저전류  

803 인버터 DC-Link 과전압 트립 0  인버터 과전압 발생  

804 인버터 DC-Link 과전압 트립 1 인버터 과전압 발생  

851 인버터 DC-Link 과전압 발생 인버터 과전압 발생  

903 인버터 과전압 즉시 트립   

805 인버터 DC-Link 부족 전압 0 인버터 저전압 발생  

806 인버터 DC-Link 부족 전압 1 인버터 저전압 발생  

850 인버터 DC-Link 저전압 발생 인버터 저전압 발생  

904 인버터 저전압 즉시 트립   

807 Motor Over Speed 0 과도 회전 발생  

808 Motor Over Speed 1 과 회전 발생  

900 인버터 DC-Link 초기 충전 안됨   

901 인버터 스위칭 실패   

905 인버터 과열 트립   

999 운전 중 인버터 외부 트립 발생   
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17. 전체 에러코드 List (파라미터 입력오류 제외) 

 

Error 700 : 전동기 Name Plate Data 입력 오류 

전동기의 Name Plate에 기재된 정격전압 정격전류 극수, 정격RPM의 입력이 잘못 되었을 

때 발생한다. 

조치 사항: 전동기의 Name Plate의 Data를 점검하고 이에 따라 입력이 되었는가를 확인한다. 

 [Code 1] 모터 파워  

 [Code 2] 모터 입력전압 

 [Code 3] 모터 정격전류 

 [Code 4] 모터 정격 RPM 

 [Code 5] 모터 정격 입력주파수 Hz. 

Error 701 : 전동기의 역률이 99% 이상으로 설정이 된 경우 발생한다. 

    조치 사항 : 전동기의 역률을 확인하여 [Code 7]의 값을 수정한다. 

Error 702 전동기의 역률을 20% 이하로 입력이 된 경우. 

    조치사항 : 전동기의 역률을 확인하여 [Code 7]의 값을 수정한다. 

Error 703: Tr( = Lr/ Rr)의 값이 2.0의 범위를 벗어 나는 경우 발생한다. 

    조치 사항 : 오토튜닝을 다시 시행하고 또 다시 발생하는 경우에는 당사에 연락바람. 

Error 704: Tr( = Lr/ Rr)의 값이 0.02 보다 작은 경우 발생한다. 

    조치 사항 : 오토튜닝을 다시 시행하고 또 다시 발생하는 경우에는 당사에 연락바람. 

Error 705 : 누설인덕턴스 sigma Ls(Ls –  Lm^2/Lr) 가 작게 추정이 된 경우에 발생한다. 

    조치 사항 : 오토튜닝을 다시 시행하고 같은 현상이 발생되는 경우에는 당사 연락 바람 

Error 706 : 누설인덕턴스 sigma Ls(Ls –  Lm^2/Lr) 가 크게 추정이 된 경우에 발생한다. 

    조치 사항 : 오토튜닝을 다시 시행하고 같은 현상이 발생되는 경우에는 당사 연락 바람 

Error 707 : Ki_Is_Under, 전류제어 파라미터가 정격범위에 들지 않을 때 발생한다.  

    조치 사항 : 오토튜닝을 다시 시행하고 같은 현상이 발생하는 경우에는 당사 연락바람. 

Error 708 : Kp_Is_Over, 전류제어기 파라미터가 정격범위에 들지 않을 때 발생한다. 

    조치 사항 : 오토튜닝을 다시 시행하고 같은 현상이 발생하면 당사 연락바람. 

Error 709 : Kp_Is_Under, 전류제어기 파라미터가 정격범위에 들지 않을 때 발생한다. 

    조치 사항 : 오토튜닝을 다시 시행하고 같은 현상이 발생하면 당사 연락바람. 

Error 710 : [Code 142] Excitation Time의 값이 0.1~3.0의 범위를 벗어나는 경우. 

    조치 사항 : [Code 142]의 값을 규정값 이내로 수정한다.. 

Error 720 : 모터 저항추정 시 유효저항의 값이 1mOhm 이하가 되는 경우 발생한다. 

    조치 사항 : U,V,W 상결선을 점검한다. 전류센서의 결선을 점검한다. 

Error 721 : 모터 저항추정 시 유효저항의 값이 10 Ohm 이상이 되는 경우 발생한다. 

    조치 사항 : U,V,W 상결선을 점검한다. 전류센서의 결선을 점검한다. 

Error 722 : 모터 저항추정 시 유효저항의 값이 10 Ohm 이상이 되는 경우 발생한다. 

    조치 사항 : U,V,W 상결선을 점검한다. 전류센서의 결선을 점검한다. 
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Error 723 : 모터 인덕턴스 추정 시 유효 인덕턴스가 1 uH 이하가 되는 경우 발생한다. 

    조치 사항 : U,V,W 상결선을 점검한다. 전류센서의 결선을 점검한다. 

Error 724 : 모터 인덕턴스 추정 시 유효 인덕턴스가 200mH 이상이 되는 경우 발생한다. 

    조치 사항 : U,V,W 상결선을 점검한다. 전류센서의 결선을 점검한다. 

Error 725 : 측정된 모터의 Rs가 1mOhm 이하의 값을 가질 경우 발생한다. 

    조치 사항 : 전류스케일을 확인한다. 전류센서의 이상 유무를 확인한다. 

Error 726 : 측정된 모터의 Rs가 유효 저항의 90% 이상으로 측정될 때 발생한다. 

    조치 사항 : 전류스케일을 확인한다. 전류센서의 이상 유무를 확인한다. 

Error 727 : 측정된 모터의 고정자 인덕턴스 Ls가 1H 이상이 될 때 발생한다. 

    조치 사항 : Ls 측정 시 브레이크 풀림 확인. 무부하 상태 확인. 

Error 728 : 측정된 모터의 고정자 인덕턴스 Ls가 1mH 이하가 될 때 발생한다. 

    조치 사항 : 모터의 결선 및 지락 상태 확인. 

Error 729 : 모터의 고정자 인덕턴스 Ls 측정 시 무부하 전류가 정격전류의 10% 이하가 될 때 발생

한다.. 

    조치 사항 : 모터 정격 전류 파라미터 확인. 

Error 730 : 모터의 고정자 인덕턴스 Ls 측정 시 무부하 전류가 정격전류의 80% 이상이 될 때 발생

한다.. 

    조치 사항 : 모터 정격 전류 파라미터 확인. 

Error 731 : 모터의 고정자 인덕턴스 Ls가 유효 인덕턴스 Leq의 75% 보다 작게 측정될 때 발생한다. 

    조치 사항 : 모터 정격 전류 파라미터 확인. 

Error 732 : 추정된 모터의 회전자 저항이 고정자 저항의 140% 이상이 될 때 발생한다. 

    조치 사항 : 모터 Name Plate 파라미터 입력 확인. 

Error 733 : 추정된 모터의 회전자 저항이 고정자 저항의 50% 이하가 될 때 발생한다. 

    조치 사항 : 모터 Name Plate 파라미터 입력 확인. 

Error 734 : 추정된 모터의 관성 모멘트가 정격의 범위를 벗어 날 때 발생한다. 

    조치 사항 : [Code 116]의 값을 크게 하여 오토튜닝을 다시 시행한다. 

Error 745 : 추정된 모터의 관성 모멘트가 정격의 범위를 벗어 날 때 발생한다. 

    조치 사항 : [Code 116]의 값을 크게 하여 오토튜닝을 다시 시행한다. 

Error 750 : 입력 범위를 벗어난 인버터 파라미터가 입력이 되었을 경우 발생한다. 

    조치 사항 : 모터파라미터 및 각 동작파라미터의 값을 확인하여 수정한다. 

Error 800 : 과전류 발생  

     조치 사항 : 과전류 원인을 파악하여 제거한다. 

     과전류의 원인 :  

  1. 모터가 구속되어 있는 경우. 

  2. 가속/감속 시간이 부하 관성에 비하여 지나치게 빠른 경우. 

  3. 속도제어계의 설정이 잘못 되어 있는 경우. 

  4. 오토튜닝이 잘 못 된 경우. 
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Error 801 : [Code 21] 과전류보호레벨1에 설정된 수치를 초과하는 전류가 모터에 인가 될 때 발생한

다. 

    조치 사항 :  Error 800과 같은 요령으로 조치한다. 

Error 852 : 과전류전류보호[Code 20,21]에 설정된 전압보다 높은 전류가 검출될 때 발생한다. 

    조치사항 : Error 800에서 와 동일한 처리를 한다. 

Error 802 : 해당 사항 없음 

              802 에러 발생시는 당사 문의 바람. 

Error 803 : 과전압보호레벨[Code 22]에 설정된 전압보다 높은 전압이 인버터의 DC-Link 단에 발생

하는 경우 발생한다. 

   인버터 과전압 보호에 관련한 파라미터는 아래와 같다. 

   [Code  22]  과전압보호레벨 0 

      설정 방법 : 440Volt 입력 인 경우   [Code 22] = 760 

   380Volt 입력인 경우     [Code 22] = 650 

   220Volt 입력인 경우     [Code 22] = 370 

   [Code  23]  과전압보호 레벨 1 

      설정 방법 : 440Volt 입력 인 경우   [Code 22] = 770 

   380Volt 입력인 경우     [Code 22] = 660 

   220Volt 입력인 경우     [Code 22] = 390 

   [Code  29]  과전압보호 동작 시간 설정 

      설정방법 : 일반적인 경우에는 3msec를 설정하면 되나, 관성이 큰 물체인 경우1sec 정도를 설정

해도 무방하다. 

    조치 사항 : 과전압이 발생하는 경우는 관성이 큰 부하가 감속을 할 경우에 회생되는 에너지가 큰 

경우 발생한다. 따라서 과전압이 발생하면 급격한 가/감속을 피하거나 적절한 DB-Unit를 

부착하여야 한다. 

            DB-Unit의 설정에 관한 사항은 당사 문의 바람. 

Error 804 : 과전압보호레벨[Code 23]에 설정된 전압보다 높은 전압이 인버터의 DC-Link 단에 발생

하는 경우 발생한다. 

    조치 사항 : Error 803에서와 같은 방법으로 조치한다. 

Error 805 : 저전압보호레벨[Code 24]에 설정된 전압보다 낮은 전압이 인버터의 DC-Link 단에 발생

하는 경우 발생한다. 

   인버터 저전압 보호에 관련한 파라미터는 아래와 같다. 

   [Code  24]  저전압보호레벨 0 

      설정 방법 : 440Volt 입력 인 경우   [Code 24] = 510 

   380 Volt 입력인 경우    [Code 24] = 380 

   220  Volt 입력인 경우   [Code 24] = 264 

   [Code  25]  저전압보호 레벨 1 

      설정 방법 : 440Volt 입력 인 경우   [Code 22] = 480 

   380 Volt 입력인 경우    [Code 22] = 360 

   220  Volt 입력인 경우   [Code 22] = 250 
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   [Code  30]  저전압보호 동작 시간 설정 

      설정방법 : 0.03~1 sec  범위 내에서 설정하면 된다. 

    발생 원인과 대책 :  

 1. 초기충전 실패 

  초기충전 저항의 단락 확인 

  초기충전 회로 확인 

  초기 충전 SCR 확인 

 2. 메인충전 실패  

  메인충전 SCR 또는 Relay 동작확인. 

Error 806 : 저전압보호레벨[Code 25]에 설정된 전압보다 낮은 전압이 인버터의 DC-Link 단에 발생

하는 경우 발생한다. 

    조치 사항 : Error 804과 동일한 처리를 한다. 

 

Error 807 : 과속보호0[Code 26]에 설정된 RPM보다 높은 RPM이 추정되는 경우에 발생한다. 

    발생원인과 대책 :  

 극수에 따른 과속보호 기준 RPM이 잘못 선정된 경우 

Error 808 : 과속보호1[Code 27]에 설정된 RPM보다 높은 RPM이 추정되는 경우에 발생 

    조치사항 : Error 807에서의 대책과 동일한 처리를 한다.  

Error 850 : 저전압보호[Code 24,25]에 설정된 전압보다 낮은 DC-Link 전압이 검출될 때 발생한다. 

    조치사항 : Error 805에서 와 동일한 처리를 한다. 

Error 851 : 과전압보호[Code 22,23]에 설정된 전압보다 높은 DC-Link 전압이 검출될 때 발생한다. 

    조치사항 : Error 803에서 와 동일한 처리를 한다. 

Error 900 : 초기충전이 실패할 때 발생한다. 

    조치사항 :  

            1. 메인전원이 입력을 확인한다. 

 2. 초기 충전 회로를 점검한다. 

Error 999 : 인버터 운전 중 외부 인버터 Ready 신호를 OFF 한 경우 발생한다. 

    조치사항 : “외부인버터 Ready” 신호를 점검한다. 

Error 901 : 전력소자 IGBT, GATE DRIVE 또는 모터에 이상이 생겼을 경우에 발생한다. 
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